1 



BUNDESREPUBLIK 
DEUTSCHLAND 




DEUTSCHES 
PATENT- UND 
MARKEIMAMT 



@ Off nl gungsschrift 
<§> DE 100 09199 A1 



(§) Int. CI. 7 : 

A 01 D 45/02 



(g) Aktenzeichen: 
@ Anmeldetag: 
@ Offenlegungstag: 



100 09 199.7 
26. 2.2000 
30. 8.2001 



o> 

o 
o 

o 
o 



© Anmelder: 

Maschinenfabrik Kemper GmbH & Co. KG, 48703 
Stadtlohn, DE 



(72) Erfinder: 

Wiibbels, Richard, 46414 Rhede, DE; Wolters, 
Norbert, 48712 Gescher, DE 

(f§) Fur die Beurteilung der Patentfahigkeit in Betracht 
zu ziehende Dfuckschriften: 



DE 
DE 



197 34747 A1 
36 16 717 A1 



Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

<g) Einzugs- und Pfluckeinrichtung einer Emtegutbergungsmaschine 

@ Die Erfindung bezieht sich auf eine Einzugs- und Pfluck- 
einrichtung (10), die wenigstens eine um eine erste Achse 
rotierende Pfluckwalze (34 r 36, 58) aufweist, welche ein- 
gerichtet ist, Pflanzen durch einen Pfluckkanal (22) zu Zie- 
hen, durch den Teile von den Pflanzen abgetrennt wer- 
den. Um einen kompakten Aufbau zu erzielen, wird vorge- 
schlagen, dass die Pfluckwalze (34, 36, 58) an einem sich 
bewegenden Element befestigt ist. Das bewegbare Ele- 
ment dreht sich vorzugsweise um eine zwette Achse (25), 
die sich von der ersten Achse unterscheidet. 
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Beschxeibung 



Die Erfindung betrifFt eine Einzugs- und Pfluckeinrich- 
tung, die wenigstens eine um eine erste Achse rotierende 
Pfliickwalze aufweist, welche eingerichtet ist, Pflanzen 5 
durch einen Pfliickkanal zu Ziehen, durch den Teile von den 
Pflanzen abgetrennt werden. 

In der DE 197 34 747 A ist ein Maisernte-Vorsatzgerat 
zum Anbau an eine selbstfahrende Emtemaschine beschrie- 
ben, das reihenunabhangig mahen und die Maiskolben von 10 
den Pflanzen pfliicken kann, um sic gesondert vom Rest dcr 
Pflanzen zu verarbeiten, beispielsweise auszudreschen. Das 
Gerat weist zum reihenunabhangigeri Erfassen und Abma- 
hen der Pflanzen "ein Mahwerk mit einer rotierenden, am 
AuBenumfang mit Aussparungen versehenen Trommel und 15 
einem darunter rotierenden Messer auf, wie es von Maisge- 
bissen her bekannt ist. Die Pflanzen werden dann stromab 
des Mahwerks angebrachten konventionellen Pfliickaggre- 
gaten zugefuhrt. Da der Transportweg der Pflanze sehr lang 
sein kann, besteht die Gefahr, dass die Pflanzen wegf alien 20 
oder umkippen. Dann kann die Pfluckeinrichtung die 
Pflanze aber nicht mehr aufnehmen. 

Die der Erfindung zugrunde liegende Aufgabe wird darin 
gesehen, eine Einzugs- und Pfluckeinrichtung bereitzustel- 
lcn, die sich durch cincn cinfachen Aufbau und Bctricbssi- 25 
cherheit auszeichnet 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemafi durch die Lehre 
des Patentanspruchs 1 gelost, wobei in den weiteren Patent- 
anspriichen Merkmale aufgefuhrt sind, die die Losung in 
vorteilhafler Weise weiterentwickeln. 30 

Der Kerngedanke besteht darin, bei einem Emtegerat in 
Form eines Pfltickers die Pfliickwalze auf einem Element 
anzuordnen, das sich relativ zu den iibrigen Teilen der Ein- 
zugs- und Pfluckeinrichtung bewegt. Die wenigstens eine 
Pfliickwalze bewegt sich somit auf einer Bahn, auf der auch 35 
die Pflanzen mitgefuhrt werden. Ein Pflanzenstangel wird 
von der Pfliickwalze an einem von vielen moglichen Punk- 
ten der Bahn erf asst und auf ihr mitgefuhrt. Wahrend dieser 
Bcwcgung wird dcr Pflanzenstangel von dcr sich in an sich 
bekannter Weise drehenden Pfliickwalze eingezogen und die 40 
Pflanze durch einen Pfliickkanal hindurchgezogen. Dabei 
werden Nutzteile der Pflanze, wie Maiskolben oder Sonnen- 
blumenfruchtstande, vom Pfliickkanal festgehalten und an- 
schheBend einer Weiterverarbeitung zugefuhrt. In der Regel 
nach einem Teil eines Umlaufs um die Bahn hat die Pfliick- 45 
walze die gesamte Pflanze eingezogen, und ist zur Auf- 
nahme einer anderen Pflanze frei. Denkbar ware aber auch, 
die Pflanze mehrere Umlaufe vollfuhren zu lassen. Anzu- 
merken ist, dass nur die Pfliickwalze und das die Pfliick- 
walze halternde Element sich relativ zu den iibrigen Teilen 50 
der Einzugs- und Pfluckeinrichtung bewegen, aber nicht un- 
bedingt der Pfliickkanal. Der Pfliickkanal selbst ist in der 
Rcgcl stationar an dcr Einzugs- und Pfluckeinrichtung angc- 
bracht. 

Auf diese Weise erhalt man eine Einzugs- und Pfliickein- 55 
richtung, bei der die Pflanzen an verschiedenen Stellen einer 
von der Pfliickwalze. vollfuhrten Bewegung von der Pfliick- 
walze aufgenommen werden konnen. Die Einzugs- und 
Pfluckeinrichtung ist. daher in der T.age, die Pflanzenstangel 
reihenunabhangig zu erfassen. Die Einzugs- und Pfliickein- 60 
richtung kann sehr kompakt aufgebaut werden. 

Die Bewegung der Pfliickwalze kann auf einer beliebigen 
Bahn erfolgen. Sie kann insbesondere rechteckfonnig, ellip- 
tisch oder rotativ um eine zweite Achse erfolgen, die sich 
von der Dreh achse der Pfliickwalze unterscheidet. Die 65 
zweite Achse, um die sich das Halterungselement dreht, 
muB nicht durch die Pfliickwalze verlaufen, sondern ist in 
der Regel irn Abstand von ihr angeordnet, Der Vorzug einer 



kreisformigen Bewegung ist ihre unproblematische Reali- 
sierbarkeit. 

Da die Pfliickwalze sich bewegt, insbesondere um die 
zweite Achse rotiert, kann diese Bewegung genutzt werden, 
die Pflanze iiber die Lange des Pfliickkanals zu transportie- 
ren. Eine separate Antriebseinrichtung, im Stande der Tech- 
nik verschleissanfaflige Ketten, die die Pflanze durch den 
Pfliickkanal verbringt, eriibrigt sich somit. Die Pfliickwalze 
kann in diesem Fall auch relativ kurz gestaltet sein, da eine 
Verschiebung der Pflanze entlang der Langsrichtung der 
Pfliickwalze wahrend des Pfliickcns aufgrund dcr Bcwcgung 
nicht notig ist. 

Vorzugsweise ist die zweite .Achse, um die die Pfliick- 
walze gedreht wird, zumindest naherungsweise vertikal ori- 
entiert. Die Drehrichtung ist somit der Wuchsrichtung der 
meisten Pflanzen angepasst. Denkbar ware aber auch, die 
zweite Achse horizontal zu orientieren, um seitlich an einer 
Pflanze Friichte zu emten, z. B. Trauben. Analog ist die 
Drehrichtung der Pfliickwalze in der Regel zumindest unge- 
fahr horizontal. Wegen der Drehung der Pfliickwalze um die 
zweite Achse lauft die Rotationsachse der Pfliickwalze um 
die zweite Achse um. 

Weiterhin ist vorgeschlagen, die Pfliickwalze oder Pfluck- 
walzen am auflerem Umfang eines Halterungselements an- 
zuordnen. Das Halterungselement drcht sich um die zweite 
Achse, die sich vorzugsweise durch den Mittelpunkt des 
Halterungselements erstreckt. Das Halterungselement kann 
mit Einrichtungen zum drehbaren Lagern und zum Antrieb 
der Pfliickwalze bzw. Pfluckwafzen ausgestattet sein. Insbe- 
sondere konnen geeignete Zahnrader die Drehbewegung des 
Halterungselements um die zweite Achse in die Drehbewe- 
gung der Pfliickwalze oder Pfliickwalzen um die erste Achse 
umsetzen. 

Die Pflanzenstangel werden in einen Spalt eingezogen, 
der in einer bevorzugteh Ausfiihrungsform zwischen zwei 
zusammenwirkenden Pfliickwalzen definiert ist. Die Pfliick- 
walzen drehen sich gegensinnig und Ziehen einen Pflanzen- 
stangel nach unten ein. Der Spalt kann sich (zumindest 
ctwa) radial zum Halterungselement crstrcckcn. In dicscm 
Fall muss der Pflanzenstangel in radialer Richtung in den 
Spalt eingefuhrt werden. Alternativ kann sich der Spalt in 
der Drehrichtung des Halterungselements erstrecken, also 
zumindest naherungsweise tangential zum Umfang des Hal- 
terungselements verlaufen. Das Einfuhren der Pflanze in den 
Spalt ist somit erleichtert, da die Langsrichtung des Spalts 
und seine Drehrichtung ubereinstimmen. Anzumerken ist, 
dass auch andere Richtungen des Spaltes, die zwischen der 
tangentialen und radialen Richtung liegen, moglich sind. 

In einer anderen Ausfuhrungsform ist der Spalt, in den die 
Pflanzenstangel eingezogen werden, zwischen einer rotie- 
renden Pfliickwalze und einer festen Wand definiert Die 
Wand kann ortsfest sein, sich also nicht mit der Pfliickwalze 
mitdrchen. An einer ortsfesten Wand wird die Pfliickwalze 
durch die Drehung des Halterungselements um die zweite 
Achse endanggefiihrt. Der Spalt ist in diesem Fall kreisbo- 
genformig. Alternativ ist die feste Wand am Halterungsele- 
ment der Pfliickwalze angeordnet. In diesem Fall kann der 
Spalt, wie oben erlautert, tangential zum Umfang des Halte- 
rungselements, in radialer Richtung oder in einem dazwi- 
schen liegenden Winkel orientiert sein. 

Um das Einfuhren der Pflanzen in den Spalt zu erleich- 
tern, ist eine Pfliickwalze mit einem an ihrer Spitze angeord- 
neten Schneckenforderer geeignet. Alternativ oder zusalz- 
lich konnen die Pfliickwalzen mit kegelformigen Spitzen 
ausgestattet sein, die das Einfiihren des Pflanzenstangels er- 
leichtern. 

Nicht immer wird eine auf dem Feld stehende Pflanze un- 
mittelbar von einem Pfliickaggregat, d. h. einer mit einer 
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zweiten Pfliickwalze oder einer Wand zusammenwirkenden 
Pfliickwalze, erfasst. Urn das Einfuhren in den Spalt zu er- 
leichtern, bietet sich an, die radial auBere Oberflache des 
Halterungselements zwischen zwei aufeinander folgenden 
Pfliickaggregaten geradlinig oder gekrummt derart zu for- 
men, dass diese Oberflache an der Pflanze entlanggleiten 
kann, so dass die Pflanze ohne Widerstand in ein nachfol- 
gendes Pfliickaggregat hineingefuhrt wird. 

Weiterhin ist vorgeschlagen, ein rotierendes Einzugsele- 
ment oberhalb der Pfluckeinrichtung vorzusehen, das geeig- 
nct ist, Pflanzcn rcihcnunabhangig zu crfasscn und in den 
Pfiuckkanal einzufuhren. Das Einzugselement fuhrt die 
Pflanze vorzugsweise auch in den Spalt eines Pfliickaggre- 
gates ein, falls sie von letzterem nicht selbsttatig eingezogen 
wird. Ein derartiges Einzugselement kann eine Anzahl Fin- 
ger autweisen, die sich im wesentlichen in radialer Richtung 
erstrecken. Die Zahl der Finger stimmt in der Regel nut der 
Anzahl der Pfluckaggregate iiberein. Vorzugsweise sind die 
Finger nachlaufend gekrummt, so dass ihre vorlaufende 
Oberflache ein abweisendes Forderverhalten aufweist. Auf 
diese Weise wird erreicht, dass die Pflanzenstangel um die 
Spitze der Finger umlaufen und an ihrer nachlaufenden 
Oberflache zum Anliegen kommen, die sie ihrerseits aggres- 
siv nach innen fordert. Das Einzugselement ist bei geeigne- 
tcm Durchmcsscr cingcrichtct, Pflanzcn iiber cine hinrci- 
chende Arbeitsbreite zu ergreifen, also reihenunabhangig 
einzuziehen. Um die Arbeitsbreite weiter zu vergrofiern, 
konnen der Einzugs- und Pfluckeinrichtung auch Stangeltei- 
ler vorgeordnet sein. 

Das Einzugselement ist vorzugsweise derart angeordnet, 
dass es die Pflanze fiber die gesamte wirksame Lange des' 
Pfluckkanals transportieren kann. In der Regel erfolgt der 
Transport der Pflanze durch den Pfiuckkanal im Zusammen- 
wirken mit der Pfliickwalze, die die Pflanze ebenfaUs fest- 
halt und aufgrund ihrer Drehung um die zweite Achse iiber 
die Lange des Pfluckkanals transportiert. 

Ein Abstreifblech, in das der Pfiuckkanal eingebracht ist, 
ist vorzugsweise oberhalb der Pfliickwalze angeordnet Es 
ist in der Rcgcl ortsfest Das Einzugselement befindet sich 
zweckmaBigerweise oberhalb des Abstreifblechs. Es bietet 
sich aus konstruktiven Griinden und zur Verbesserung des 
Transports der Pflanzen an, das Einzugselement und das 
Halterungselement der Pfliickwalze um koaxiale Achsen ro- 
tieren zu lassen. 

Wie bereits dargelegt, transportiert die Pfliickwalze die 
Pflanze bei ihrer Drehung um die zweite Achse auf einer 
Kreisbahn. Die Pflanze wird dabei durch den Pfliickkanal 
hindurchgezogen. Um ein unvorteilhaftes Verbiegen der 
Pflanze zu vermeiden, wird vorgeschlagen, dass der Pfliick- 
kanal ebenfaUs bogenformig, insbesondere entsprechend 
der Bahn der Pfluckaggregate kreisbogenformig, verlauft. 

Die erfindungsgemaBe Einzugs- und Pfluckeinrichtung ist 
zur Vcrwcndung in Emtcgutbcrgungsvorrichtungcn vorgc- 
sehen. Eine derartige Erntegutbergungsvorrichtung, die 
auch als Maispfliicker bezeichnet wird, dient zur Ernte von 
Gutarten, wie Mais und Sonnenblumen, deren Nutzteile von 
Pflanzenresten getrennt werden. 

Insbesondere bei relativ breiten Erntegutbergungsvor- 
nchtungen bietet sich an, beidseits einer Symmetrielinie, die 
in der Regel mit der Mittellinie der Emtegutbergungsvor- 
nchtung zusarnmenfallt, zueinander symmetrische Einzugs- 
und Pfliickeinrichtungen vorzusehen. Die Symmetric er- 
inoglicht eine gleichmafiige Gewichtsverteilung, die uner- 
wiinschte Drehmomente auf die Maschine, an der die Ernte- 
gutbergungsvorrichtung befestigt ist, vermeidet. 

Obwohl die Einzugs- und Pfluckeinrichtung reihenunab- 
hangig arbeitet, kann es sinnvoll sein, sie in an sich bekann- 
ter Weise an der Erntegutbergungsvorrichtung seitlich ver- 



schiebbar(verstellbar) anzubringen. Gegebenenfalls konnen 
die Abstreifbleche benachbarter Einzugs- und Pfliickein- 
richtungen sich iiberdecken, so dass beim Verschieben keine 
unerwunschten Liicken zwischen ihnen entstehen. Alterna- 
5 tiv oder zusatzlich konnen zusatzliche Abdeckbleche zwi- 
schen benachbarten Einzugs- und Pfliickeinrichtungen 
eventuell verbleibende Liicken schlieBen. 

Schliefilich sind unterschiedlich hoch angebrachte be- 
nachbarte Einzugs- und Pfliickeinrichtungen denkbar, um 
10 den Minimalabstand zwischen ihnen zu reduzieren. 

In den Zcichnungcn sind nachfolgcnd nahcr bcschricbcnc 
Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung dargestellt. Es zeigt: 

Fig. 1 eine Seitenansicht einer Einzugs- und Pfluckein- 
richtung einer Erntegutbergungsvorrichtung; 
15 Fig. 2 eine Draufsicht auf die Einzugs- und Pfluckeinrich- 
tung aus Fig. 1 ; 

Fig. 3 eine Halfte einer Erntegutbergungsvorrichtung mit 
mehreren Einzugs- und Pfliickeinrichtungen, die den in Fig. 
1 und 2 dargestellten entsprechen; 
20 Fig. 4 eine Draufsicht auf die Pfluckeinrichtung der Ein- 
zugs- und Pfluckeinrichtung aus Fig. 1; 

Fig. 5 eine Draufsicht auf eine zweite Ausfuhrungsfomi 
einer Pfluckeinrichtung; 

Fig. 6 eine Draufsicht auf eine dri tte Ausfuhrungsform ei- 
25 ncr Pfluckeinrichtung; 

Fig. 7 eine Draufsicht auf Einzugs- und Pfluckeinrichtung 
nut einer vierten Ausfuhrungsform der Pfluckeinrichtung; 

In Fig. 1 ist eine Einzugs- und Pfluckeinrichtung 10 einer 
Erntegutbergungsvorrichtung dargestellt. Eine Erntegutber- 
30 gungsvornchtung 12, wie sie in Fig. 7 dargestellt ist, weist 
in der Regel eine Mehrzahl von Einzugs- und Pfliickeinrich- 
tungen 10 auf, obwohl auch denkbar ware, eine Erntegutber- 
gungsvorrichtung 12 mit nur einer einzelnen Einzugs- und 
Pfliickeinrichtung 10 zu versehen. Die Einzugs- und Pfliick- 
35 einrichtung 10 besteht in ihrem grundsatzlichen Aufbau aus 
einem oberen Einzugselement 14, das zum Erfassen und 
Einziehen der zu erntenden Pflanze dient, sowie einem dreh- 
baren Hackselmesser 18 und einer Pfliickeinrichtung 16, die 
untcrhalb cincs in cincm Abstreifblech 20 cingcbrachtcn 
40 Pfluckkanals 22 angeordnet sind. 

Das obere Einzugselement 14 ist um eine vertikal verlau- 
fende Achse 25 drehbar angeordnet und wird durch einen - 
in den Zeichnungen nicht erkennbaren - Antrieb in Rotation 
versetzt. Die Drehung erfolgt in Fig. 2 im Uhrzeigersinn, 
45 wie durch den Pfeil 24 angedeutet. Das obere Einzugsele- 
ment 14 ist oberhalb des Abstreifblechs 20 angeordnet. Die 
Drehachse 25 des oberen Einzugselements 14 verlauft im 
wesentlichen vertikal, sie kann aber auch leicht nach vom 
geneigt sein. Das obere Einzugselement 14 besteht in sei^ 
50 nem grundsatzlichen Aufbau aus einer zentralen Scheibe 26 
mit iiber ihren Umfang verteilten, sich im wesentlichen ra- 
dial erstreckenden Fingern 28, die in der Ebene der Scheibe 
26 entgegen der Drchrichtung, also nachlaufend gekrummt 
and. Die vorlaufenden Kanten der Finger 28 haben daher 
55 ein abweisendes Forderverhalten. Alternativ oder zusatzlich 
zur Krummung der Finger 28 ware eine radiale Bewegung 
der Finger denkbar, wie sie von Schneidwerken her bekannt 
ist, und durch eine Exzentersteuerung erzielt werden kann 
um ein abweisendes Forderverhalten zu erzielen. Auch eine 
60 Steuerung des Winkels des Fingers relativ zu einer vertikal 
verlaufenden Achse, also ein Schwenken, ware denkbar um 
ein gewiinschtes Forderverhalten zu erzielen. Die Schwenk- 
bewegung lieBe sich auch mit derradialen Bewegung koin- 
biriieren. 

65 Unterhalb des oberen Einzugselements 14 und des Ab- 
streifblechs 20 ist die Pfluckeinrichtung 16 angeordnet. Sie 
umfasst mehrere Pfluckaggregate 30, die umlaufend azimu- 
tal um ein zentrales Halterungselement 32 verteilt sind. Die 
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Pfluckaggregate 30 weisen jeweils ein Paar von Pfliickwal- 
zen 34, 36 auf, deren Langsachsen zueinander zumindest 
naherungsweise parallel und im wesentlichen radial zum 
zentralen Halterungseiement 32 orientiert sind. Der zwi- 
schen den jeweils zusarnrnengehorenden Pfliickwalzen 34, 5 
36 verbleibende Spalt 38 ist somit ebenfalls radial orientiert. 
Die Pftuckwalzen 34, 36 drehen sich um ihre Langsachsen, 
haben jedoch unterschiedliche Drehrichtungen, so dass sie 
einen in den Spalt 38 eingefuhrten - oder gelangenden - 
Pflanzenstangel zwischen sich nach unten einziehen. AuBer- 10 
dcm drcht sich die Pfluckeinrichtung 16 in Richtung des 
Pfeils 40 um ihre durch das zentrale Halterungseiement 32 
verlaufende, vertikal orientierte Mittelachse. Diese Mittel- 
achse stimmt mit der Achse 25 uberein, um die sich das 
obere Einzugselement 14 dreht. 15 

Die Anzahl der Hnger 28 des oberen Hinzugselements 14 
und der Pfluckaggregate 30 der Pfluckeinrichtung 16 stim- 
men uberein; in der in Fig. 1 und 2 dargestellten Ausfuh- 
rungsform sind je acht yon ihnen vorhanden. Die Finger 28 
sind jeweils kurz hinter einer nachlaufenden Pfluckwalze 30 20 
angeordnet, so dass sie einen im Spalt 38 eingeklemmten 
Pflanzenstangel 48 abstiitzen konnen. Die Drehgeschwin- 
digkeiten der Pfluckeinrichtung 16 und des oberen Einzugs- 
elements 14 sind in der Regel gleich, konnen aber auch ge- 
ringfugig untcrschicdlich gcwahlt scin. Antricbscinrichtun- 25 
gen fiir die Pftuckwalzen 34, 36 sind im Inneren des zentra- 
len Halterungselements 32 angeordnet, die durch geeignete 
Kegel-Zahnrader odgl. die Drehbewegung des zentralen 
Halterungselements 32 in Drehbewegungen der Pftuckwal- 
zen 34, 36 umwandeln. Zwischen der zentralen Scheibe 26 30 
des oberen Einzugselements 14 und dem zentralen Halte- 
rungseiement 32 ist ein Gehause 33 vorgesehen, in dem An- 
triebselemente fur die Pfluckeinrichtung 16 und/oder das 
Einzugselement 14 enthalten sein konnen. 

Die in Drehrichtung 40 der Pfluckeinrichtung 16 jeweils 35 
nachlaufende Pfliickwalze 36 eines Pfluckaggregates 30 
weist einen auBeren Abschnitt 42 auf, der uber das auBere 
Ende der jeweils anderen, in Drehrichtung 40 vorlaufenden 
Pfliickwalze 34 ubcrstcht. Der auBcrc Abschnitt 42 ist in der 
Art eines Schneckenforderers mit wendelformigen Mitneh- 40 
mern versehen, um einen Pflanzenstangel in den Spalt 38 
zwischen den Pfliickwalzen 32, 34 einzuziehen. Der verblei- 
bende, innere Abschnitt der nachlaufenden Pfliickwalze 34 
und die vorlaufende Pfliickwalze 34 sind in an sich bekann- 
ter Weise gestaltet, d. h. mit rnehreren axial verlaufenden, 45 
radial nach auBen uberstehenden Mitnehmern ausgestattet, 
die einen Pflanzenstangel nach unten einziehen konnen. Am 
auBeren Ende der Pftuckwalzen 32, 34 ist dieser Mitnehmer 
abgeschragt, um das Einfuhren des Pflanzenstangels in den 
Spalt 38 zu erleichtern. Das zentrale Halterungseiement 32 50 
weist zwischen jeweils zwei aufeinander folgenden Pfluck- 
aggregaten 30 eine radial auBere Oberflache 39 auf, die sich 
zwischen der auBcrcn Spitzc des auBeren Abschnitts 42 der 
nachlaufenden Pfliickwalze 36 eines vorlaufenden Pfluckag- 
gregats 30 und der auBeren Spitze der vorlaufenden Pfluck- 55 
walze 34 eines nachlaufenden Pfluckaggregats 30 erstreckt. 
Die Oberflache 39 bewirkt, dass ein Pflanzenstangel 48 an 
ihr entlanggleiten (bzw. sie am Pflanzenstangel 48 entlang- 
gleiten) und in den Spalt. 38 des nachlaufenden Pfluckaggre- 
gats 30 eindringen kann. 60 

Wie anhand der in Fig. 2 dargestellten Draufsicht auf die 
Einzugs- und Pfluckeinrichtung 10 erkennbar ist, sind dem 
Einzugselement 14 und der Pfluckeinrichtung 16 in Vor- 
wartsbewegungsrichtung V der Erntegutbergungsvorrich- 
tung Stangelteiler 44, 46 vorgeordnet, die Pflanzen, welche 65 
nicht genau vor dem Einzugselement 14 stehen, wahrend 
der Vorwartsbewegung jeweils nach innen driicken bzw. 
biegen, so dass sie in den Wirkbereich des Einzugselements 
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14 und der Pfluckeinrichtung 16 gelangen. Auch die in Vor- 
wartsbewegungsrichrung vorlaufende Kante des Abstreif- 
blechs 20 ist derart gekrummt, dass die Pflanzenstangel 48 
seitlich in den Wirkbereich des Einzugselements 14 und der 
Pfluckeinrichtung 16 gedriickt werden. Der Wirkbereich des 
Einzugselements 14 wird durch die Lange der Finger 28 de- 
finiert und ist derart groB, dass die Einzugs- und Pfluckein- 
richtung 10 - im Zusammenwirken nut der gekriimmten 
vorlaufenden Kante des Abstreifblechs 20 und den Stangel- 
teilem 44, 46 - reihenunabhangig arbeitet. 

Anhand der Fig. 2 ist die Wirkungswcisc des Einzugsele- 
ments 14 und der Pfluckeinrichtung 16 erkennbar. In der Re- 
gel gleitet ein Pflanzenstangel 48 einer auf dem Feld stehen- 
den Pflanze, nachdem er abhangig von seiner seitlichen Po- 
sition gegebenenfalls durch die Stangelteiler 44, 46 und/ 
oder die vorlaufende Kante des Abstreitblechs 20 in Rich- 
tung auf die Mitte der Einzugs- und Pfluckeinrichtung 20 zu 
verbogen wurde, unmittelbar, ohne in Kontakt mit einem 
Finger 28 des Einzugselements 14 zu gelangen, an der auBe- 
ren Oberflache 39 des zentralen Halterungselements 32 ent- 
lang, bis er vom auBeren Abschnitt 42 einer nachlaufenden 
Pfluckwalze 36 erfasst und durch den Mitnehmer am auBe- 
ren Abschnitt 42 der rotierenden Pfluckwalze 36 in den 
Spalt 38 des Pfluckaggregats 30 eingezogen wird. Denkbar 
ist abcr auch, dass der Pflanzenstangel 48 zucrst mit cincm 
Finger 28 des oberen Einzugselements 14 in Beruhrung ge- 
rat. Wegen der nachlaufenden, und daher abweisenden 
Krummung des Fingers 28 wird der Pflanzenstangel 48 dann 
radial nach auBen gedriickt, bis er die Spitze des Fingers 28 
umrundet hat. Der Pflanzenstangel 48 gleitet dann aufgrund 
der Drehung des Einzugselements 14 und der Pfluckeinrich- 
tung 16 an der auBeren Oberflache 39 des zentralen Halte- 
rungselements 32 entlang und wird dann vom auBeren Ab- 
schnitt 42 der jeweils nachlaufenden Pfluckwalze 36 eines 
Pfluckaggregates 30 erfasst und von den rotierenden Pftuck- 
walzen 34, 36 nach unten eingezogen. In der Regel wird da- 
bei der noch nicht vom Boden des Feldes getrennte Pflan- 
zenstangel 48 seitlich und/oder in Vorwartsbewegungsrich- 
tung V verbogen. 

Das Abstreifblech 20 ist vertikal zwischen dem oberen 
Einzugselement 14 und der Pfluckeinrichtung 16 angeord- 
net. Im Abstreifblech 20 ist der sich entgegen der Vorwarts- 
fahrtrichtung V zunachst verengende, und dann kreisbogen- 
fdrmig seitlich neben der Drehachse 25 des Einzugsele- 
ments 14 und der Pfluckeinrichtung 16 nach hinten verlau- 
fende Pfluckkanal 22 vorgesehen. Der Pfluckkanal 22 wird 
uber seine gesamte Lange vom Drehbereich des Einzugsele- 
ments 14 und der Pfluckeinrichtung 16 uberdeckt. Der An- 
fang (Eintritt) des Pfliickkanals 22 liegt beziiglich der Vor- 
wartsbewegungsrichtung vor der Drehachse 25 des Einzugs- 
elements 14 und der Pfluckeinrichtung 16. Denkbar ware, 
anstelle des Abstreifblechs 20 eine rotierende Pfliickscheibe 
mit zumindest cincm in Drehrichtung umlaufcndcn Pftuck- 
spalt oberhalb der Pfluckwalze anzuordnen. Der Pfluckspalt 
der Pfliickscheibe mundet am AuBenumfang der Pfliick- 
scheibe offen aus. Weiterhin kann die Pfliickscheibe ober- 
seitig bereichsweise von einer Abdeckeinrichtung ubergrif- 
fen sein, die einen Forderkanal zum Abtransport der abge- 
rissenen Nutzteile der Pflanzen zum Erntefahrzeug aufweist. 
In dieser Ausfuhrungsform dient die Pfliickscheibe zum Er- 
fassen der Pflanzen und gleichzeitig zum Pfliicken, wobei 
die Pfluckwalze den Stangel der Pflanze nach unten einzieht. 
Eine derartige Pfluckscheibe ist in der DE 199 39 723 oflen- 
bart, deren Offenbarung durch Verweis hierin aufgenommen 
wird. 

Ein von einem Pfluckaggregat 30 erfasster Pflanzenstan- 
gel 48 wird durch die gegensinnige Drehbewegung der 
Pfliickwalzen 34, 36 nach unten eingezogen. Durch die Ro- 
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tation der Pfliickeinrichtung 16 um die Hochachse wird der 
Pflanzenstangel 48 gleichzeitig (beziiglich der Fig. 2 im 
Uhrzeigersinn entlang des Pfeils 40) in Drehrichtung mitge- 
fuhrt, so dass ein oberhalb des Pfliickaggregats 30 und un- 
terhalb des oberen Einzugselements 14 liegender Teil des 5 
Pflanzenstangels 48 in den Pfluckkanal 22 des Abstreif- 
blechs 20 eingefuhrt wird. Die Breite des Pfluckkanals 22 ist 
derart gewahlt, dass Nutzteile von Pflanzen, insbesondere 
Maiskolben, Sonnenblumenfruchtstande, etc., durch das 
Abstreifblech 20 vom Pflanzenstangel 48 getrennt werden. 10 
Die Nutzteile der Pflanzen werden dann in cine untcrhalb ei- 
nes quer zur Vorwartsbewegungsrichtung V verlaufenden 
Schneckenforderers 50 liegende Mulde 52 gefordert Das 
kann durch einen Kanal geschehen, der - in einer entspre- 
chenden Abdeckung vorgesehen ist, die oberhalb des Ab- 15 
streitblechs 20 angeordnet ist. Die Abdeckung schiitzt au- 
Berdem das obere Einzugselement 14 vor unbeabsichtigter 
Beruhrung. Das obere Einzugselement 14 und nachfolgende 
Nutzteile von Pflanzen unterstiitzen den Transport der Nutz- 
teile in die Mulde. Der Schneckenforderer 50 verbringt die 20 
Nutzteile der Pflanzen aus der Mulde 52 in eine an sich be- 
kannte und daher in den Figuren nicht wiedergegebene Ma- 
schine, in der sie weiter verarbeitet werden, wie einen Mah- 
drescher mit einer Drescheinrichtung, einen Feldhacksler * 
mit cincr Hacksclcinrichtung, odcr zu einer Einrichtung, die 25 
sie in einem Anhanger odgl, zufuhrt. 

Wahrend des Pfluckvorgangs sorgen das obere Einzugs- 
element 14 und die ebenfalls rotierende Pfluckeinrichtung 
16 dafiir, dass der Pflanzenstangel 48 iiber die Lange des 
Pfluckkanals 22 transportiert wird. Der Pflanzenstangel 48 30 
ist irn Spalt 38 zwischen jeweils zwei Pfluckwalzen 34, 36 
eingeklemmt und wird in der Regel wahrend des groBten 
Teils des Pfluckvorgangs zusatzUch durch einen Finger 28 
des oberen Einzugselements 14 abgestutzt. Die Drehzahlen 
der Pfluckwalzen 34, 36 und des Einzugselements 14 sowie 35 
der Pfluckeinrichtung 16 sind vorzugsweise derart hemes- 
sen, dass die gesamte Pflanze in den Pfluckkanal 22 nacb un- 
ten eingezogen ist, wenn sie das Ende des Pfluckkanals 22 
crrcichthat. 

Die Reste der Pflanzenstangel 48, die von den Pfluckwal- 40 
zen 34, 36 nach unten abtransportiert werden, gelangen in 
den Wirkungsbereich eines unterhalb der Pfluckeinrichtung 
16 rotierenden vierarmigen Hackselmessers 18 und werden 
durch dieses in einzelne Stiicke zerteilt. Auf dem Feld wer- 
den somit gehackselte Pflanzenreste abgelegt. Dabei wird 45 
der im Spalt 38 des Pfliickaggregats 30 eingeklemmte Pflan- 
zenstangel 48 durch die Pfluckeinrichtung 16 abgestutzt die 
eine Gegenschneide bildet. Das Hackselmesser 28 rotiert 
um eine vertikal veriaufende Drehachse 54, die beziiglich 
der Vorwartsbewegungsrichtung V seitlich zwischen der 50 
Drehachse 25 des Einzugselements 14 und der Pfluckein- 
richtung 16 einerseits und dem Pfluckkanal 22 andererseits 
angeordnet ist. In vcrtikalcr Richtung ist das Hackselmesser 
28 unterhalb der Pfluckwalzen 34, 36 positioniert. Die Dreh- 
richtung des Hackselmessers 28 ist, betrachtet man Fig. 2, 55 
im Uhrzeigersinn, so dass das gehackselte Gut seitlich nach 
hinten geschleudert wird Der Wirkungsbereich des Hack- 
selmessers 18 erstreckt sich im wesenUichen iiber die ge- 
samte Lange des Pfluckkanals 22. Er ist. derart dimensio- 
mert, dass die Pflanzenstangel 48 zuerst zwischen den 60 
Pfluckwalzen 34, 36 eingeklemmt und dann vom Hacksel- 
messer 18 geschnitten werden. 

Fig. 3 zeigt eine Halfle einer Emtegutbergungsvorrich- 
tung 12 mit insgesamt sechs Einzugs- und Pfluckeinrichtun- 
gen 10, die denen der Fig. 1 und 2 entsprechen. Alle in Fig. 65 
3 dargestellten Pfliickkanale 22 sind beziiglich der Vorwarts- 
bewegungsrichtung V rechtsseitig der Drehachsen 25 der 
Einzugselemente 14 angeordnet. Der Schneckenforderer 52 
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fdrdert die Nutzteile der Pflanzen in die Richtung der Mittel- 
achse M der Erntegutbergungseinrichtung 12, von wo aus 
sie zur weiteren Verarbeitung abtransportiert werden. An der 
Riickseite der Erntegutbergungsvorrichtung 12 kann daher - 
in der Regel mittig - ein Schragforderer eines Mahdreschers 
Oder der Einzugsbereich eines Feldhackslers angeordnet 
sein. Die rechts der Mittelachse M angeordneten, in Fig. 3 
nicht mit dargestellten drei Einzugs- und PfluckeinrichtuV- 
gen 10 konnen symmetrisch zu den in Fig. 3 dargestellten 
sein, also in entgegengesetzten Drehrichtungen rotieren, 
was cine symmctrischc Drchmomcntsbclastung des Erntc- 
fahrzeugs zur vorteilhaften Folge hat. Es konnen auch mehr 
oder weniger als drei Einzugs- und Pfluckeinrichtungen 10 
beidseits der Mittelachse M vorhanden sein, wobei vorzugs- 
weise gleiche Anzahlen von Einzugs- und Pfluckeinrichtun- 
gen beidseits der vertikalen Langsmittelebene der Erntegut- 
bergungseinrichtung 12 angeordnet sind. Die Einzugs- und 
Pfluckeinrichtungen rotieren dann zweckmaBigerweise auf 
der einen Seite der vertikalen Langsmittelebene im Uhrzei- 
gersinn, auf der anderen Seite im Gegenuhrzeigersinn Es ist 
aber auch denkbar, alle Einzugs- und Pfluckeinrichtungen 
10 gleichartig zu wahlen, wobei als vorteilhaft anzusehen 
ist, dass alle Einzugs- und Pfluckeinrichtungen 10 gleichar- 
tig sind, was niedrige Herstellungskosten ermoglicht. 

Zum Antricb des Hackselmesser 18, des Einzugselements 
14 und der Pfluckeinrichtung kann ein in den Zeichnungen 
nicht dargestelltes Getriebe vorgesehen sein, welches durch 
erne ebenfalls nicht eingezeichnete, durchgehende Antriebs- 
welle angetrieben wird. Es ist denkbar, fur eine Erntegutber- 
gungseinrichtung 12 insgesamt nur eine - durchgehende - 
Antriebswelle zu verwenden, obwohl es sich meist als 
zweckmaBig erweist, beidseits der Einzugseinrichtung einer 
selbstfahrenden Emtemaschine jeweils eine separat von der 
Emternaschine angetriebene Antriebswelle vorzusehen. Die 
Einzugs- und Pfluckeinrichtung 10 ist vorzugsweise seitlich 
verschiebbar an einem (ebenfalls in der Figuren nicht einge- 
zeichneten) Trager angebracht, der sich iiber die Breite einer 
Erntegutbergungseinrichtung 12 erstreckt. Dazu kann eine 
BcFcstigungscinrichtung, die das Gctricbc, die Pfliickein- 
richtung 16, das Abstreifblech 20 mit den Stangelteilern 44, 
46 und das Einzugselement 14 haltert, verschiebbar am Tra- 
ger befestigt sein. Beim Verschieben eventuell entstehender 
Zwischenraume zwischen Abstreifblechen 20 benachbarter 
Einzugs- und Pfluckeinrichtungen 10 konnen dabei durch 
geeignete Bleche odgl. abgedeckt sein. 

Fig. 4 zeigt nochmals die in den Fig. 1 bis 3 wiedergege- 
bene Pfluckeinrichtung 16. Sie weist acht Pfluckaggregate 
30 auf, die jeweils einen radial verlaufenden Spalt 38 zum 
Einziehen eines Pflanzenstangels 48 definieren. Die radial 
auBere Oberflache 39 des zentralen Halterungselements 32 
zwischen benachbarten Pfluckaggregaten 30 ist derart ge- 
formt, dass ein Pflanzenstangel 48 selbsttatig in einen nach- 
folgcndcn Spalt 38 eingefuhrt wird. Sic erstreckt sich gcrad- 
hmg von der Spitze einer nachlaufenden Pftiickwalze 36 ei- 
nes vorlaufenden Pfliickaggregats 30 zur Spitze einer ver- 
laufenden Pfluckwalze 36 eines nachfolgenden Pfluckaxrere- 
gats 30. bb 

In Fig. 5 ist eine zweite Ausfiihrungsform einer Pfluck- 
einrichtung 16 wiedergegeben. Es sind vier gleichfdrmig um 
den Umfang des zentralen Halterungselements 32 verteilte 
Pfldckaggregate 30 vorhanden, die in ihrern grundsatzlichen 
Aufbau den in Fig. 4 dargestellten Pfluckaggregaten ent- 
sprechen. Die Spalte 38 verlauft ebenfalls naberungsweise 
radial auf die Drehachse der Pfluckeinrichtung 16 zu Die 
emzelnen Pfluckwalzen 34, 36 sind etwa 2,5 mal so lang wie 
die m Fig. 4 dargestellten, und haben im wesentlichen den 
gleichen Durchmesser. Die gegenuber der Ausfiihrungsform . 
in Fig. 4 groBere Lange der Pfluckwalzen 34, 36 ist aus 
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Platzgrunden mit einer Verminderung der Anzahl der 
Pfliickaggregate 30 verbunden. Da wegen der groBeren 
Lange aber mehrere Pflanzenstangel 48 gleichzeitig von ei- 
nem Pfluckaggregat 30 verarbeitet werden konnen, ist die 
Kapazitat etwa gleich, der konstruktive und mechanische 
Aufwand aber gegeniiber der in Fig. 4 dargestellten Ausfuh- 
rungsform vermindert. Die radial auBere Oberflache 39 des 
Haiterungselements 32 zwischen den Pfliickaggregaten 30 
erstreckt sich jeweils bogenformig zwischen der auBeren 
Spitze einer nachlaufenden Pfliickwalze 36 eines vorlaufen- 
dcn Pfliickaggregats 30 und der auBeren Spitzc der vorlau- 
fenden Pfliickwalze 34 eines nachfolgenden Pfttickaggre- 
gats 30. 

Eine dritte Ausfuhrungsform einer Pfluckeinrichtung 16 
ist in Fig, 6 dargestellt. Es sind sechs Pfliickaggregate 30 urn 
den Umfang des zentralen Haiterungselements 32 verteilt. 
Die Pfluckwalzen 34', 36' jedes Pfliickaggregats 30 und die 
zwischen ihnen verbleibenden Spalte 38 sind gegeniiber den 
zuvor diskutierten Ausfuhrungsformen um 90Grad ver- 
dreht Die Pfluckwalzen 34', 36* haben somit Langsachsen, 
die tangential zurn Umfang des Haiterungselements 32 ver- 
laufen. Beide Pfluckwalzen 34 r , 36* jedes Pfliickaggregates 
30 sind in ihrem auBeren Endbereich kegelformig ange- 
spitzt, um das Einziehen eines Pflanzenstangels 48 in den 
Spalt 38 zu crlcichtcm. Die radial auBere Oberflache 39 des 
zentralen Haiterungselements 32 erstreckt sich bogenformig 
zwischen dem Ende einer auBeren Pfliickwalze 36' eines 
vorlaufenden Pfliickaggregats 30 und der auBeren Spitze der 
inneren Pfliickwalze 34' eines nachfolgenden Pfliickaggre- 
gats 30, um ein selbsttatiges Einziehen eines Pflanzenstan- 
gels 48 zu erleichtern. Bei dieser Ausruhrungsform ist das 
Erfassen eines Pflanzenstangels 48 erleichtert, da die Langs- 
richtung des Spalls 38, in den er eingezogen wird, und die 
Bewegungsrichtung der Pfluckeinrichtung 16 tibereinstim- 
men. Die Pfluckeinrichtungen 16 gemaB der zweiten und 
dritten Ausfuhrungsform konnen in den in den Fig. 1 bis 3 
gezeigten, ansonsten ungeanderten Einzugs- und Pfluckein- 
richtungen 10 verwendet werden. 

In Fig. 5 ist cine Einzugs- und Pfluckeinrichtung 10 mit 
einer vierten Ausfuhrungsform einer Pfluckeinrichtung 16 
wiedergegeben, Oberhalb der Pfluckeinrichtung 16 ist ein 
oberes Einzugselement 14 angeordnet, das dem in den Fig. 1 
bis 3 gezeigten entspricht. Unterhalb des Einzugselements 
14 ist die Pfluckeinrichtung 16 angeordnet, die acht Pfluck- 
walzen 58 aufweist. Die Pfluckwalzen 58 sind tonnenformig 
gestaltet und mit einer Oberflache mit axial verlaufenden 
Mitnehmem versehen. Die Pfluckwalzen 58 sind fiber den 
Umfang des zentralen Haiterungselements 32 verteilt Inre 
Langsachsen verlaufen tangential zurn Umfang des Haite- 
rungselements 32. Die Pfluckwalzen 58 sind rotattv ange- 
trieben und drehen sich derart um ihre Langsachsen, dass 
sich der jeweils auBen befindliche Teil der Pfliickwalze 58 
nach untcn bewegt. Das Einziehen eines Pflanzenstangels 
48 erfolgt im Zusammenwirken mit einer feststehenden, un- 
terhalb des Abstreifblechs 20 angeordneten Wand 60 eines 
Gehauses 56. Die Wand 60 umschlieBt einen Teil des Um- 
fangs der Pfluckeinrichtung 16 kreisbogenfbrmig, so dass 
zwischen ihr und den Pfluckwalzen 58 ein halbkxeisfbrmi- 
ger Spalt 62 zumindest naherungsweise konstanter Breite 
verbleibt. Die Krummung der Wand 60 und der tonnenfor- 
migen Pfluckwalzen 58 sind aneinander angepasst. Die 
Pfluckwalzen 58 Ziehen die Pflanzenstangel 48 in den Spalt 
62 ein. Oberhalb der Pfluckeinrichtung 16 und unterhalb des 
Einzugselements 14 ist das Abstreifblech 20 mit dem 
Pfliickkanal 22 angeordnet. Der Verlauf des Pfliickkanals 22 
entspricht in dieser Ausfuhrungsform der Erfindung dem 
kreisbogenformigen Verlauf des Spalts 60. 

Die Wirkungsweise der Einzugs- und Pfluckeinrichtung 



10 gemaB Fig. 7 ist folgendermaBen. Bei Vortrieb der Emte- 
maschine, an der die Einzugs- und Pfluckeinrichtung 10 an- 
gebracht ist, wird ein Pflanzenstangel 48 von der vorlaufen- 
den Flache eines Fingers 28 des Einzugselements 14 erfasst 
5 und im Zusammenwirken mit der entsprechend gekrummten 
Vorderkante des Abstreifblechs 20 in den Pfliickspalt 22 (s. 
Fig. 2) und in den Spalt 62 gedruckt. Moglicherweise um- 
rundet der Pflanzenstangel 48 auch die Spitze des Fingers 28 
und kommt an der Ruckseite des Fingers 28 zurn Anliegen, 

io die nach innen gekrummt ist und aggressiv fordert. Denkbar 
ware, auch bei den andcrcn Ausfuhrungsformen der Erfin- 
dung, eine andere Form des Fingers 28 zu wahlen, insbeson- 
dere eine mit einer Vorderseite mit aggressivem Forderver- 
halten. Ist der Pflanzenstangel 48 im Spalt 62, wird er von 

15 einer Pfliickwalze 58 der um die Hochachse rotierenden 
Pfluckeinrichtung 16 erfasst und nach unten eingezogen. 
Dabei werden Nutzteiie der Pflanzen durch das Abstreif- 
blech 20 abgetrennt und abtransportiert, beispielsweise der 
Mulde 52 des Schneckenforderers 50 zugefiihrt. Es konnte 

20 sich als zweckmaflig erweisen, die Pfluckwalzen 58 mit Mit- 
teln zurn Erfassen und Halten eines Pflanzenstangels 48 zu 
versehen, beispielsweise uberstehenden Mitnehmern, oder 
sie als Zahnwalze zu gestaiten. Dadurch wiirde es moglich, 
einen Pflanzenstangel 48 schon stromauf des Spalts 62 mit 

25 den Pfluckwalzen 58 zu erfassen. 

Patentanspriiche 

1. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10), die wenig- 
30 stens eine um eine erste Achse rotierende Pfliickwalze 

(34, 36, 58) aufweist, welche eingerichtet ist, Pflanzen 
durch einen Pfliickkanal (22) zu Ziehen, durch den 
Teile von den Pflanzen abgetrennt werden, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Pfliickwalze (34, 36, 58) an 
35 einem sich bewegenden Element befestigt ist 

2. Einzugs- und Pfluckeinrichtung nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, dass sich das bewegbare Ele- 
ment um eine zweite Achse (25) dreht, die sich von der 
crstcn Achse untcrschcidct. 

40 3. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach Anspruch 
1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Pfliick- 
walze (34, 36, 58) eingerichtet ist, die Pflanzen uber die 
Lange des Pfliickkanals (22) zu transportieren. 

4. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach einem der 
45 Anspriiche 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass die 

zweite Achse (25) zumindest naherungsweise vertikal 
verlauft. 

5. Einzugs- und Pfltickeinrichtung (10) nach einem der 
Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die 

50 Pfliickwalze (34, 36, 58) sich um eine wenigstens nahe- 
rungsweise horizontal verlauf ende Achse dreht. 

6. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach einem der 
vorhcrgchcndcn Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, 
dass das bewegbare Element ein Halterungselement 

55 (32) ist, an dem die wenigstens eine Pfliickwalze (34, 
36, 58) oder mehrere Pfluckwalzen (34, 36, 58) auBen 
angeordnet ist oder sind. 

7. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach Anspruch 
6, dadurch gekennzeichnet, dass zwischen einer ersten 

60 Pfliickwalze (34) und einer ihr zugeordneten, gegen- 
laufig drehenden zweiten Pfliickwalze (36) ein Spalt 
(38) definiert ist, der sich wenigstens naherungsweise 
radial zurn Halterungselement (32) oder tangential zurn 
Umfang des Haiterungselements (32) erstreckt. 

65 8. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach Anspruch 
6, dadurch gekennzeichnet, dass zwischen einer 
Pfliickwalze (58) und einer festen Wand (60) ein Spalt 
(62) definiert ist, der sich tangential oder radial zurn 
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Umfang des Halterungselements (32) erstreckt. 

9. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach Anspruch 
8, dadurch gekennzeichnet, dass die feste Wand (60) 
am Halterungselement (32) oder ortsfest angeordnet 
ist. 5 

10. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach einem 
der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich- 
net, dass eine Pfluckwalze (34, 36) eine kegelformige 
Spitze oder einen aufleren Abschnitt (42) aufweist, der 
mit einern wendelforrnigen Mitnehmer versehen ist, 10 
um cincn Pflanzcnstangcl cinzuzichcn, 

11. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach einem 
der Anspriiche 6 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass 
das Halterungselement (32) zwischen aufeinander fol- . 
genden Pfluckaggregaten (30) eine radial auBere Ober- 15 
flache (39) aufweist, die geradlinig geformt und/oder 
gekrummt ist, um einen Pflanzenstangel (48) in ein 
nachfolgendes Pftuckaggregat (30) einzufuhren. 

12. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach einem 
der vorhergehenden Anspriiche, gekennzeichnet durch 20 
ein rotierendes oberes Einzugselernent (14) mit vor- 
zugsweise abweisendem Forderverhalten, das oberhalb 
der Pfluckeinrichtung (16) angeordnet und eingerichtet 
ist, Pflanzen reihenunabhangig zu erfassen und in den 
Pfluckkanal (16) einzufuhren. 25^ 

13. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach An- 
spruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass das obere 
Einzugselernent (10) eingerichtet ist, die Pflanze iiber 
die wirksame Lange des Pfluckkanals (22) zu transpor- 
tieren. 30 

14. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach einem 
der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich- 
net, dass ein Abstreifblech (20) mit darin angeordne- 
tem Pfluckkanal (22) oberhalb der Pfluckeinrichtung 
(16) angeordnet ist. 35 

15. Einzugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach einem 
der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Pfluckkanal (22) bogenformig verlauft. 

16. Erntcgutbcrgungsvorrichtung (12) mit cincr Ein- 
zugs- und Pfluckeinrichtung (10) nach einem der vor- 40 
hergehenden Anspriiche. 
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